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1-Les mouvements et les axes

L'outil sada un de pendant ge de la piéce.

L'outila de Il se déplace

Le plateau martyr a un
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la gauche du plateau.

La piéce est maintenue en position pendant I'usinage grace 4 du _mt‘&-m-")

2- Lamise en position et le maintien de la piéce E:
La pi¢ce est mise en position sur le plateau martyr grice & des .../ woveenno. SUr Pavant et
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